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Cilem prace je analyzovat optické vlastnosti a charakteristiky vybranych
kamer pro ucely fotogrammetrie. Bude provedeno vlastni testovani
formou experimentu. Hlavnim vystupem prace budou analyzovana data,
kterd budou vyhodnocena a v podobé grafli a textového hodnoceni
interpretovana. Grafy budou vytvoreny tak, aby bylo pro uzivatele nejsnazsi
porovnat si namérené hodnoty testovanych vad napfi¢ ohniskovymi
vzdalenostmi a clonovymi Cisly.

Pro fotogrammetrické ucely je zcela zasadni védeét, jak se dané zafizeni
chova a jaké se u néj vyskytuji vady. Tyto informace se nasledné berou
v potaz pfi planovani letu, napfiklad pfi vypoctu prekryvl snimkl nebo
vysky letu. Vady jako napfiklad vinétace, nebo distorze objektivu se daji
nasledné korigovat v programech, proto nemusi byt pfi vybéru pristroje tak
dulezité, jako tfeba ostrost v rozich snimku.

Vysledky prace tedy umozni vybrat vhodné vybaveni, pfipadné pomohou
pri vybéru vhodného nastaveni.
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méla byt vinétace mensi.

Sum je ndhodnd zména
hustoty obrazu, vznika
zesilenim plvodniho
signalu na snimaci. Je
ovlivnén velikosti snima-
¢e, na velkych snimacich
se neprojevuje tak viditel-
né. Lomové body krivky
tedy udavaji, jak moc je
sum v daném odstinu
viditelny. Nizké hodnoty
znamenaji, Zze Uroven
sumu je nizka a naopak.
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Priprava experimentu
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Vada MTF (relativni kontrast
pfi prostorové frekvenci) je
klicem k mérfeni ostrosti.
Nejcastéji se pro porovna-
ni riznych zafizeni pouzi-
va MTF50, kde MTF je

50% hodnoty nizké
frekvence. Hodnoty jsou
udavan v  jednotkach
LW/PH, kde LW je Sifka Car
a PH je vyska snimku. Cim
vy$Si je hodnota, tim
ostrejsi je objektiv.

SR

ER

Porovnani MTF - ohniskova vzdalenost 24 mm
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Porovnani chromatické aberace - ohniskova vzdéalenost 24 mm
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Porovnani distorze - ohniskova vzdalenost 24 mm
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Testované vady:
* Vinétace
* Chromaticka aberace
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Chromaticka aberace
vznikd z dlvodu lomu
svétla o rbzné vinové
délce, sklo ohyba kazdou
barvu jinak. Ma na ni
také vliv nastavena clona,
kdy byva pfi nizSich hod-
notach clony aberace
vyraznéjsi. Na snimku se
projevuje barevnym
lemovanim podél hran.
Je udavana poctem
pixelQ.

Distorze objektivu je jedna ze zakladnich vad zkresleni objekti-
vu. ZpUsobuje zakfiveni pfimych ¢ar predev§im na okrajich
snimku. Mda dva zdakladni tvary, mlZe byt soudkovitd nebo
poduskovitd, pfipadné pak bez zkresleni. Na distorzi ma nejvét-
Si vliv zvolené ohnisko objektivu. Vysledky jsou znazornény
kfivkou, kterd ukazuje vyvoj posunu pixelQ, od idedlni roviny v
zavislosti na vzdalenosti od stfedu. V pfipadé, Ze jsou hodnoty
kladné, objektiv ma soudkovitou distorzi, v pfipadé zapornych
hodnot je distorze poduskovita.

» Modular Transfer Function

* Distorze objektivu
* Sum v obraze

Tabulka zobrazujici dvé nejlepsi zafizeni pro dané ohnisko a testovanou vadu.

7 Objektivi

4 Fotoaparaty
3 Drony

1 Telefon

12 mm (ekv. 24 mm)

14 mm (ekv. 28 mm)

17 mm (ekv. 35 mm)

20 mm (ekv. 40 mm)

25 mm (ekv. 50 mm)

Zaveérecné prace
Vinétace

.|olympus 12-200 f/3,5-6,3
.|Olympus 12-40 /2,8 Pro

Olympus 12-200 f/3,5-6,3
Olympus 12-40 /2,8 Pro

Olympus 12-200 /3,5-6,3
Olympus 12-40 /2,8 Pro

Olympus 12-200 f/3,5-6,3
Olympus 12-40 /2,8 Pro

Olympus 12-200 f/3,5-6,3
Olympus 12-40 f/2,8 Pro

Textova c¢ast bakalarské prace

Chromaticka aberace
.|DJI Phantom 4 Pro

.|Olympus 12-40 /2,8 Pro

DJI Mavic 2 Pro
Olympus 14-42 f/3,5-5,6 EZ

Olympus 14-42 f/3,5-5,6 EZ
Olympus 12-40 f/2,8 Pro

Olympus 12-40 /2,8 Pro
Olympus 14-42 f/3,5-5,6 EZ

Olympus 12-40 /2,8 Pro
Olympus 14-42 f/3,5-5,6 EZ

Tvorba webovych stranek MITE

.|Tamron AF 24-70 /2.8
.|Olympus 12-40 /2,8 Pro

Tamron AF 24-70 /2.8
Olympus 12-40 /2,8 Pro

Sigma Art 35 f/1,4
Tamron AF 24-70 /2.8

Tamron AF 24-701/2.8
Olympus 12-40 /2,8 Pro

Tamron AF 24-70 /2.8
Olympus 12-40 /2,8 Pro

Tvorba posteru

Distorze

N RPIN RPN PN

.|Samyang 12 /2,0

.|Olympus 12-40 /2,8 Pro

Olympus 12-200 /3,5-6,3
Olympus 12-40 /2,8 Pro

Olympus 12-200 f/3,5-6,3
Olympus 12-40 /2,8 Pro

Olympus 14-42 £/3,5-5,6 EZ
Olympus 12-40 f/2,8 Pro

Olympus 14-42 £/3,5-5,6 EZ
Olympus 12-40 f/2,8 Pro
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